CARATTERISTICHE DEI MOTORI SOMMERSI IN ACCIAIO INOX AISI 316

FEATURES OF STAINLESS STEEL AISI 316 SUBMERSIBLE MOTORS
CARACTERISTIQUES DES MOTEURS IMMERGES EN ACIER INOXYDABLE AlISI 316
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HP kW 4/4 4/4 230V | 400V Ma/Mn | la/in la/in la/in
6F 3X 3 |22 79 0,82 10,5 6 2880 1,87 | 4,95 1.2 3.4
6F 5X 55| 4 79,5 0,83 16 9,5 2880 1,97 52 1,3 36
6F 7X 75 | 5 78 0,87 215 | 125 | 2850 1,80 | 4,90 1,6 34
6F 10X 10 | 7.5 78,5 0,86 29,5 17 2850 2,06 | 535 1,7 37
6F 12X [125| 9,2 78 0,87 36 21,5 | 2830 199 | 505 1,7 35
6F 15X 15 | 11 79 0,87 425 | 24,5 | 2840 10 1,91 | 5,00 1,6 36
6F 17X [175| 13 80 0,86 51 29 2840 191 | 5,00 1,6 36
6F 20X | 20 | 15 81 0,86 60 34 2830 221 | 505 1,6 35
6F 25X [ 25 | 185 82 0,85 69,5 40 2845 202 | 4,85 1,6 34
6F 30X | 30 | 22 83 0,86 83 48 2845 1,82 | 4,60 1,5 32
6F 35X | 35 | 26 82,5 0,87 95 55 2830 1,70 | 4,90 1,6 34
6F 40X | 40 | 30 83 0,85 1135 | 655 | 2840 197 | 515 1,7 36
6F 50X [ 50 | 37 83 0,85 138,5 | 80 2840 o 1,80 | 4,75 15 33
6F 60X | 60 | 45 83 0,85 167 | 96,5 | 2840 1,85 | 5,05 1,6 34
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L mm | mt | 230V | 400V [230/400 V|400/690 V| & o N Kg.
6F 3X 640 42
6F 5X 670 45
6F 7X 700 47
6F 10X 740 (1x4)x3 18000 51
6F 12X 770 (1x4)x3 | (1x4)x6 55
0 6F 15X | 840 (x4x6 | S |30 55 62
= B6F 17X | 840 |35 63
2148 6F 20X | 900 69
(1x6)x3
Sezione 6F 25X 970 76
Section 6F 30X | 1040 83
Section (1x6)x3 | (1x6)x6
6F 35X [ 1100 (1x10)x3 90
(mm?) 6F 40X | 1240 25000 1 o
(1x6)x6
1x4 7.5 6F 50X | 1370 / (1x10)x3 [ (1x10)x6 25 17
1x6 8 6F 60X | 1400 | *° NI ®
400 / (1x10)x6 / 122
1x10 9 Ma = Coppia di avviamento Mn = Coppia nominale la = Corrente di avviamento In = Corrente nominale
Starting torque Nominal couple Starting current Nominal current
1 X 16 10:5 Couple au démarrage Couple nominale Intensité au demarrage Intensité nominale
1x25 12,5 S = Si- ves-oui N = NO - No-No ES = Esecuzione speciale - special execution - Execution speciale




CARATTERISTICHE DEI MOTORI SOMMERSI IN ACCIAIO INOX DUPLEX
FEATURES OF STAINLESS STEEL DUPLEX SUBMERSIBLE MOTORS

CARACTERISTIQUES DES MOTEURS IMMERGES EN ACIER INOXYDABLE DUPLEX
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cv o =
Hp kw 4/4 4/4 230V | 400V Ma/Mn | la/in la/in la/in
6F 3XD 3 |22 79 0,82 10,5 6 2880 1,87 | 4,95 1.2 3,4
6F5XD | 55 | 4 79,5 0,83 16 9,5 2880 1,97 52 1,3 3,6
6F7XD | 75 | 55 78 0,87 215 | 125 | 2850 1,80 | 4,90 1,6 3,4
6F 10XD | 10 | 7,5 78,5 0,86 29,5 17 2850 2,06 | 535 1,7 37
6F 12XD | 125 | 9.2 78 0,86 36 21,5 | 2830 1,99 | 505 1,7 3,5
B6F 15XD [ 15 | 11 79 0,87 425 | 245 | 2840 10 191 | 5,00 1,6 36
6F17XD | 175 | 13 80 0,86 51 29 2840 191 | 5,00 1,6 3,6
6F 20XD | 20 | 15 81 0,86 60 34 2830 221 | 505 1,6 35
6F 25XD | 25 | 185 82 0,85 69,5 40 2845 202 | 4,85 1,6 3,4
6F 30XD | 30 | 22 83 0,86 83 48 2845 1,82 | 4,60 1,5 32
6F 35XD | 35 | 26 82,5 0,87 95 55 2830 1,70 | 4,90 1,6 3,4
6F 40XD | 40 | 30 83 0,85 113,5 | 655 | 2840 197 | 515 1,7 3,6
6F 50XD | 50 | 37 83 0,85 138,5 | 80 2840 8 1,80 | 4,75 1,5 8.3
6F 60XD | 60 | 45 83 0,85 167 | 96,5 | 2840 1,85 | 505 1,6 34
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6F 3XD 640 42
6F 5XD 670 45
6F 7XD 700 47
6F 10XD | 740 (1x4)x3 51
18000
6F 12XD | 770 (1x4)x3 | (1x4)x6 55
6F 15XD | 840 (1x4)x6 S 30 | 55 62
6F 17XD | 840 | 3,5 63
6F 20XD | 900 69
(1x6)x3
Sezione 6F 25XD | 970 76
Section 6F 30XD | 1040 83
Section (1x6)x3 | (1x6)x6
6F 35XD | 1100 (1x10)x3 90
(mm2) 25000
6F 40XD | 1240 104
1x4 75 (1x6)x6
6F 50XD | 1370 / (1x10)x3 | (1x10)x6 25 117
1Xx6 8 45 N —— 45
6F 60XD | 1400 / (1x10)x6 / 122
1x10 9 Ma = Coppia di avviamento Mn = Coppia nominale la = Corrente di awiamento In = Corrente nominale
1x16 10,5 o g Conpe o P eomarage il
1x25 12,5 S = Si- Yes-oui N = NO - No-No ES = Esecuzione speciale - special execution - Execution speciale




CARATTERISTICHE DEI MOTORI SOMMERSI IN ACCIAIO INOX AISI 316
FEATURES OF STAINLESS STEEL AISI 316 SUBMERSIBLE MOTORS

CARACTERISTIQUES DES MOTEURS IMMERGES EN ACIER INOXYDABLE AISI 316
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S o nm cos@ A MAX - © Awiamento
=. 8 . Corrente | -2 S o Starting
o IS g€ [Rendimento| Fattore . E cl=.3 Démarrage
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% g § 9 _D%_a Rendement en % Fagteur de Courant Nominal A S E é ; gg Direct Triangolo Statoric
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HP KW 4/4 4/4 230V | 400V Ma/Mn | la/in la/in la/in
8F 30X 30 | 22 83,4 0,85 81,5 47 2880 1,88 | 4,80 1,6 33
8F 40X 40 | 30 84 0,87 110 | 63,5 | 2880 10 1,83 | 4,95 1,6 34
8F 50X 50 | 37 85 0,88 130 75 2915 1,76 | 527 1,7 37
8F 60X 60 | 45 86 0,89 155 | 89,5 | 2880 1,88 | 545 1,8 38
8F 70X 70 | 51 86 0,88 183 | 106 | 2880 1,78 | 5,50 1,8 38
8F 75X 75 | 55 87 0,90 197 114 | 2860 1,88 | 5,50 1,8 38
8F 80X 80 | 59 87 0,86 205 118 | 2920 8 1,89 | 555 1,8 39
8F 85X 85 | 62 86,5 0,87 222 128 | 2920 1,87 | 553 1.8 38
8F 90X 90 | 66 86,7 0,87 230 133 | 2900 1,86 | 5,50 19 38
8F 100X [ 100 | 75 87 0,87 268 155 | 2880 190 | 565 19 39
8F 125X | 125 | 92 86 0,87 / 190 | 2890 6 1,85 | 5,40 / 38
8F 150X | 150 | 110 84 0,88 / 220 | 2900 1,83 | 535 / 38
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mm | mt | 230V | 400V [230/400 V|400/690 V &g N Kg.
8F 30X | 1080 134
8F 40X | 1150 (1x16)x3 140
8F 50X | 1220 155
8F 60X | 1330 173
(1x16)x3 | (1x16)x6 | (1x16)x6 | S 30 | 55 | 45000
8F 70X | 1330 - 175
8F 75X 1450 | 186
8F 80X | 1450 (1x25)x3 186
8F 85X | 1450 186
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1x10 9 Ma = Coppia di avviamento Mn = Coppia nominale la = Corrente di avviamento In = Corrente nominale
Starting torque Nominal couple Starting current Nominal current
1 X 16 1015 Couple au démarrage Couple nominale Intensité au demarrage Intensité nominale
1x25 12,5 S = Si- ves-oui N = NO - No-No ES = Esecuzione speciale - special execution - Execution speciale




CARATTERISTICHE DEI MOTORI SOMMERSI IN ACCIAIO INOX DUPLEX
FEATURES OF STAINLESS STEEL DUPLEX SUBMERSIBLE MOTORS

CARACTERISTIQUES DES MOTEURS IMMERGES EN ACIER INOXYDABLE DUPLEX
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cv o =
Hp kw 4/4 4/4 230V | 400V Ma/Mn | la/in la/in la/in
8F30XD | 30 | 22 83,4 0,85 81,5 47 | 2880 1,88 | 4,80 1,6 33
8F 40XD | 40 | 30 84 0,87 110 | 63,5 | 2880 10 1,83 | 4,95 1,6 34
8F 50XD | 50 | 37 85 0,88 130 75 2915 1,76 | 527 1,7 3,7
8FB60XD | 60 | 45 86 0,89 155 | 89,5 | 2880 1,88 | 545 1,8 38
8F70XD | 70 | 51 86 0,88 183 106 | 2880 1,78 | 5,50 1,8 38
8F75XD | 75 | 55 87 0,90 197 114 | 2860 1,88 | 5,50 1,8 38
8F 80XD | 80 | 59 87 0,86 205 118 | 2920 8 1,89 | 555 1,8 3,9
8F85XD | 85 | 62 86,5 0,87 222 128 | 2920 1,87 | 553 1.8 38
8F90XD | 90 | 66 86,7 0,87 230 | 133 | 2900 1,86 | 5,50 19 38
8F 100XD | 100 | 75 87 0,87 268 155 | 2880 1,90 | 565 19 39
8F125XD | 125 | 92 86 0,87 / 190 | 2890 6 1,85 | 5,40 / 38
8F 150XD | 150 | 110 84 0,88 / 220 | 2900 1,83 | 535 / 38
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8F 30XD | 1080 134
8F 40XD | 1150 (1x16)x3 140
8F 50XD [ 1220 155
8F 60XD | 1330 173
(1x16)x3 | (1x16)x6 | (1x16)x6 | S 30 | 55 | 45000
8F 70XD | 1330 | _ 175
8F 75XD | 1450 | 186
8F 80XD | 1450 (1x25)x3 186
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1x10 9 Ma = Coppia di avviamento Mn = Coppia nominale la = Corrente di awiamento In = Corrente nominale
1x16 10,5 o g Conpe o P comarage il
1x25 12,5 S = Si- Yes-oui N = NO - No-No ES = Esecuzione speciale - special execution - Execution speciale




CARATTERISTICHE DEI MOTORI SOMMERSI IN ACCIAIO INOX AISI 316
FEATURES OF STAINLESS STEEL AISI 316 SUBMERSIBLE MOTORS

CARACTERISTIQUES DES MOTEURS IMMERGES EN ACIER INOXYDABLE AISI 316
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Hp kw 4/4 4/4 400V Ma/Mn | la/in la/in la/ln
10F 80X | 80 | 59 85 0,83 116 2910 8 1,88 | 4,80 1,6 83
10F 100X | 100 | 75 86 0,84 145 2910 1,83 | 4,95 1,7 3,4
10F 125X | 125 | 92 87 0,87 176 2900 176 | 527 1,7 3,7
10F 150X | 150 | 110 87 0,86 210 2870 188 | 545 1,8 38
10F 180X | 180 | 132 87,5 0,87 255 2910 6 1,78 | 5,50 1,8 38
10F 200X | 200 | 150 88 0,85 290 2920 1,88 | 550 19 38
10F 230X | 230 | 170 88 0,85 330 2910 1,89 | 555 19 3,9
10F 260X | 260 | 190 88 0,84 375 2910 1,87 | 553 19 3,9
. o
. Oc
1 Sezione mm2 © 3 Ocs
g Cross section mm2 - Section mm2 el S c g 8
o S 22 & 58S g Tsl Carico | g
So5 g g8 . N 258 3 2% assiale | g€
© E L ﬁ %3 Awviamento S &5l §§§ Avial load | & =
= 5 E co5 Starting - Démarrage =clag? Charge Axial oo
2358 o8 5 QL S5/ T2 2
=5 e~ 3 : 25500
= 3 : Stella/Triangolo| & 5 & &8
Diretto = 2T =5
Direct - Direct Star/Delta s - =
Etoile/Triangle o <
> o | %
L mm | mt 400V 400/690 V € o N Kg.
10F 80X | 1420 a5 267
10F 100X | 1540 | 305
OF 100. (1x25)x3 (15256
10F 125X | 1670 S 348
10F 150X | 1810 394
— . (1x50)x3 25 | 45 | 60000
ﬁ i 10F 180X | 1910 s 421
U lI‘ | 10F 200X | 2030 | (X700 (1x35)x6 ES 450
|00 _| 10F 230X | 2130 -y o
10F 260X | 2230 (1x95)x3 (1x50)x6 530
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* = Vedi scheda accoppiamenti 10"
1x25 125 See technical file 10" couplings
1x35 13,5 Voir fiche technique accouplements 10"
1 x50 17 Ma = Coppia di awiamento Mn = Coppia nominale la = Corrente di awiamento In = Corrente nominale
1x70 19 oo demarage S P oarage ot nomio
1x95 22,5 S = Si- Yes-Oui N = NoO - No-No ES = Esecuzione speciale - Special execution - Execution speciale




CARATTERISTICHE DEI MOTORI SOMMERSI IN ACCIAIO INOX DUPLEX
FEATURES OF STAINLESS STEEL DUPLEX SUBMERSIBLE MOTORS

CARACTERISTIQUES DES MOTEURS IMMERGES EN ACIER INOXYDABLE DUPLEX
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op kW 4/4 4/4 400V Ma/Mn | la/in la/in la/in
10F 80XD | 80 | 59 85 0,83 116 2910 5 1,88 | 4,80 1,6 83
10F 100XD| 100 | 75 86 0,84 145 2910 1,83 | 4,95 1,7 3,4
10F 125XD| 125 | 92 87 0,87 176 2900 176 | 527 1.7 3,7
10F 150XD| 150 | 110 87 0,86 210 2870 1,88 | 545 1,8 38
10F 180XD| 180 | 132 87,5 0,87 255 2910 6 1,78 | 5,50 1,8 38
10F 200XD| 200 | 150 88 0,85 290 2920 1,88 | 550 19 38
10F 230XD| 230 | 170 88 0,85 330 2910 1,89 | 555 19 39
10F 260XD| 260 | 190 88 0,84 375 2910 1,87 | 553 19 3,9
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(1x25)x3 (1x25)x6
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10F 150XD| 1810 394
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y  [10F 200XD| 2030 | (1x35)x6 ES 450
(1xX70)x3
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Sezione
Section
Section
(mm2) . ) .
* = Vedi scheda accoppiamenti 10"
1x25 125 See technical file 10" couplings
1x35 13,5 Voir fiche technique accouplements 10"
1x50 17 Ma = Coppia di awiamento Mn = Coppia nominale la = Corrente di awiamento In = Corrente nominale
1x70 19 Coums audémrage Goupe o Iionoé au qoaage oot nomio
1x95 22,5 S = Si - Yes-Oui N = NoO - No-No ES = Esecuzione speciale - Special execution - Execution speciale




ACCOPPIAMENTI 10"
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